KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu 0714.8.ME1.B/C10.AUT
Nazwa przedmiotu polskim Automatyka
w jezyku angielskim Automatics

1. USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

1.1. Kierunek studiow Mechatronika

1.2. Forma studiow Studia stacjonarne / studia niestacjonarne
1.3. Poziom studiow Studia pierwszego stopnia inzynierskie
1.4. Profil studiow* Praktyczny

1.5. Osoba przygotowujgca karte przedmiotu Prof. dr hab. inz. Zbigniew Kesy

1.6. Kontakt zkesy@ujk.edu.pl

2. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

2.1. Jezyk wykladowy Polski

2.2. Wymagania wstepne* Znajomo$¢ matematyki i fizyki na poziomie szkoly Sredniej

3. SZCZEGOLOWA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

3.1. Forma zajeé Wyktad — 20h, ¢wiczenia — 40h
3.2. Miejsce realizacji zajeé Zajecia w pomieszczeniu dydaktycznym Filii UIK w Sandomierzu
3.3. Forma zaliczenia zaje¢ Wyktad: egzamin, ¢wiczenia, laboratorium: zaliczenie z ocena

Wyktad informacyjny z uzyciem komputera, metoda przypadkow, opis,

3.4. Metody dydaktyczne Cwiczenia przedmiotowe, ¢wiczenia laboratoryjne

1. Mazurek J., Vogt H., Zydanowicz W.: Podstawy automatyki. Oficyna
Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Warszawa 2002.

3.5. Wvkaz podstawowa 2. Kowal J.: Podstawy automatyki. Uczelniane Wydawnictwa Naukowo-
P et Dydaktyczne AGH, Krakéw 2003.
tteratury 1. Olszewski M. i in.: Podstawy mechatroniki. REA, Warszawa 2006.

uzupelniajaca 2. Mano M.M,, Kime Ch.R.: Podstawy projektowania uktadow logicznych i
komputerow. WNT, Warszawa 2011.

4. CELE, TRESCI I EFEKTY UCZENIA SIE

4.1. Cele przedmiotu

Wyklad:
C1. Zapoznanie studentéw z rozpoznaniem dyskretnych i ciaglych proceséw realizowanych przez urzadzenia i systemy
mechatroniczne, ktére mozna automatyzowac wykorzystujac uktady sterowania,

Cwiczenia:
C2. Doskonalenie u studentéw konstrukcji i projektowania uktadéw sterowania automatycznego stosowanych w systemach
mechatronicznych.

4.2. Tre$ci programowe

Wyklad (10h — semestr II)
1.  Wprowadzenie do tematyki sterowania i automatyki; podstawowe poje¢cia i realizacje uktadéw automatyki.
1. Podstawy matematyczne sterowania dyskretnego, funktory logiczne, sygnaly i kody, bramki logiczne, realizacje bramek w
réznych technikach.
Wprowadzenie do tematyki regulacji, pojecie sprzezenia zwrotnego, struktury uktadow regulacji
Statyczne i dynamiczne bloki funkcjonalne stosowane w uktadach automatyki ciagtej.
Operatorowe i czgstotliwosciowe metody opisu wiasnosci linowych obiektow dynamicznych w uktadach regulacji.
Transmitancje podstawowych blokow dynamicznych oraz ztozonych uktadéw blokowych.

nhwo

Wyklad (10h — semestr III)
1. Wtasnosci uktadow regulacji (doktadnos$¢ regulacji, uchyb statyczny, przeregulowanie, czas regulacji, oscylacyjnosc,
stabilno$¢) i stawiane im wymagania.
Wrhasnosci uktadow regulacji z regulatorami P, PI oraz PID, metody strojenia.
Wprowadzenie do zmiennych stanu.
Pojecia sterowalnosci i obserwowalnosci.
Sterowanie mikroprocesorowe.
Wybrane przyktady zastosowan regulatoréw w urzadzeniach i systemach mechatronicznych.

Sk

Cwiczenia (20h — semestr IT)
1.  Wyznaczanie oryginatu na podstawie transformaty.
Rozklad transformaty na utamki proste.
Wyznaczanie charakterystyk czestotliwosciowych i fazowych.
Pisanie i uruchamianie prostych programéw sterowania w jezyku C Arduino.
Tworzenie i uruchamianie prostych programdow sterowana automatycznego za pomocg metody FBD

kv




Cwiczenia (20h — semestr I1I)

Rozwigzywanie zadan dotyczacych regulatorow.

Budowa regulatora PID

Rozwiazywanie zadan z zakresu teorii sterowania przy pomocy symulatora sterownika PLC Fatek
Rozwiagzywanie zadan z zakresu teorii sterowania przy pomocy sterownika PLC Fatek lub PLC WAGO
Przyklady rozwiazan sterowania w przemysle w oparciu o sterownik PLC.

GBI =

4.3. Przedmiotowe efekty uczenia sie¢

Odniesienie do
)
= , . . kierunkowych
2 t t, kt liczyl t . .
< Student, ktory zaliczyl przedmio efektéw uczenia
sie
w zakresie WIEDZY:
wol Ma wiedzg w zakresie ukladow regulacji oraz uktadow sterowania a takze algorytmow MIP WOl
stosowanych w programowaniu -
wo2 | Ma wiedze z automatyki niezbgdng do implementacji uktadow mechatronicznych MIP W04
Posiada wiedzg¢ w zakresie dziatania oraz budowy ztozonych, zintegrowanych uktadow
wo03 . . . . MI1P_W07
mechaniczno-elektroniczno informatycznych ze sterowaniem automatycznym -
w zakresice UMIEJETNOSCI:
Potrafi czyta¢ oraz analizowac¢ schematy elektryczne, elektroniczne oraz pneumatyczne
: . . . : . , ; - MI1P_UO01
uo1 wystepujace w dokumentacji technicznej wykonanej do maszyn i urzadzen uktadow sterowania i MIP U02
zasilania systemow automatyki -
U2 Potrafi Wyl.conac pomiary, analizowa¢ techniki automatyzacji oraz umie zastosowac rozwigzania MIP U03
mechatroniczne _
Potrafi sparametryzowac elementy wykonawcze, sterowniki i regulatory PID potrzebne do
[S[0X] : . MI1P_U04
wytworzenia uktadu mechatronicznego -
U04 | Potrafi okresli¢ wymagania dotyczace aplikacji sterujacej urzadzeniem mechatronicznym MIP UO05
w zakresice KOMPETENCJI SPOLECZNYCH:
KO1 Rozumie istot¢ ciaglego doksztalcania si¢ w zakresie automatyki w karierze zawodowej inzyniera MIP K01
mechatronika _
K02 | Potrafi pracowaé w zespole z przydzielong mu rola MIP K04
4.4. Sposoby weryfikacji osiggniecia przedmiotowych efektow uczenia si¢
Sposob weryfikacji (+/-)
Efekty Egzamin Kolokwium®* Proiekt* Aktywnos$é Praca Praca Inne
. . jekt . . . o)k
przedmiotowe ustpy/pisemny na zajeciach*® wlasna* w grupie* (jakie?)
(symbol) Forma zajeé Forma zajeé Forma zajeé Forma zajeé Forma zajeé Forma zajeé Forma zajeé
wiCci..|wiCci..|\wiyCi..|wWiCi..|\wWiCi..|WiCi.|WiC
WO01-W04 S o ST ) R T o T = ISR S O NSRRI I R SR I BRI IR (SR e
Uo01-u04 + | - - -]+ -|-]-|=-|-|+]-|-|+|-|=-|+|=-|=-]=-]-
K01-K02 R e R A T R A T T T AR I A T I S N AT (T A
*niepotrzebne usungcé
4.5. Kryteria oceny stopnia osiggniecia efektow uczenia sie
Forma .
. . | Ocena Kryterium oceny
zajec
—_ 3 50-65% ogolnej liczby punktéw do zdobycia na egzaminie pod warunkiem uzyskania zaliczenia z ¢wiczen
E 3,5 | 66-70% ogodlne;j liczby punktéw do zdobycia na egzaminie pod warunkiem uzyskania zaliczenia z ¢wiczen
E * 4 71-80% ogdlnej liczby punktéw do na egzaminie pod warunkiem uzyskania zaliczenia z ¢wiczen
i 4,5 | 81-85% ogolnej liczby punktéw do zdobycia na egzaminie pod warunkiem uzyskania zaliczenia z ¢wiczen
9
= 5 Powyzej 85% ogolnej liczby punktéw do zdobycia na egzaminie pod warunkiem uzyskania zaliczenia z ¢wiczen
3 50-65% ogolnej liczby punktéw do zdobycia za kolokwium zaliczeniowe oraz aktywnos¢ studenta na 50-65%
zajed
= 3,5 | 66-70% ogoblnej liczby punktéw do zdobycia za kolokwium zaliczeniowe oraz aktywno$¢ studenta na 66-70%
S zajec
-g 4 71-80% ogolnej liczby punktow do zdobycia za kolokwium zaliczeniowe oraz aktywno$¢ studenta na 71-80%
Y el
& zajgé
E 4,5 | 81-85% ogoblnej liczby punktéw do zdobycia za kolokwium zaliczeniowe oraz aktywno$¢ studenta na 81-85%
e zajec
5 Powyzej 85% ogolnej liczby punktéw do zdobycia za kolokwium zaliczeniowe oraz aktywnos¢ studenta na
wiecej niz 85% zajedé




5. BILANS PUNKTOW ECTS - NAKEAD PRACY STUDENTA

Obciazenie studenta

Kategoria Studia Studia
i stacjonarne niestacjonarne

LICZBA GODZIN REALIZOWANYCH PRZY BEZPOSREDNIM UDZIALE 60 30
NAUCZYCIELA /GODZINY KONTAKTOWE/

Udziat w wyktadach 18 10
Udziatl w éwiczeniach, laboratorinm™® 40 18
Udzial w egzaminie/kolokwium zaliczeniowym 2 2
SAMODZIELNA PRACA STUDENTA /GODZINY NIEKONTAKTOWE/ 65 95
Przygotowanie do wyktadu 20 20
Przygotowanie do ¢wiczen, taboratorimm™® 25 45
Przygotowanie do egzaminu/kolokwium 20 30
LACZNA LICZBA GODZIN 125 125
PUNKTY ECTS za przedmiot 5 5

*niepotrzebne usungé

Przyjmuje do realizacji (data i podpisy 0séb prowadzqcych przedmiot w danym roku akademickim)




